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附件 8 

上海电子信息职业技术学院第八届学生职业技能大赛 

“福赛特杯”工业机器人工作站安装与调试赛项介绍 

一、竞赛承办单位 

承办单位：上海电子信息职业技术学院机电工程系 

          上海福赛特机器人有限公司 

二、竞赛目的及意义 

在中国制造 2025 规划背景下，针对制造业转型升级下对机器人技术人才的

需求，通过技能竞赛促进院校机器人应用相关专业发展、企业需求对接，努力提

升人才培养质量，解决制造业转型升级所需的机器人技术人才问题，提升工业机

器人安装与调试人才培养水平和质量。 

赛项的举办将提升学生在机器人机械部件安装、电路安装、电气系统调试、

机器人程序编写、电控柜安装与调试、机器人示教器使用、机器人等机电一体化

设备整体调试等核心技能与机电一体化技术的信息获取（传感器）、信息传输（各

类通信协议数据传输）、信息处理（开关量、模拟量、程序控制、人机界面交互）、

执行机构（伺服电机、同步带、气动、液压、机械）等方面的技能提高；同时，

也会提升参赛队组织管理、团队协作、工作效率、安全意识等职业素养。 

三、竞赛宗旨/主题 

通过此项竞赛，检验参赛选手的团队协作能力、计划组织能力、工业机器人

工作站系统安装、调试、离线编程等工程实施能力以及效率和安全意识，引导工

业机器人技术及相关专业综合实践教学改革发展方向，促进工学结合人才培养模

式改革与创新，培养可持续发展、满足企业需求的工业机器人应用高端技术技能

型人才。 

赛项通过以赛促教，促进工业机器人及其相关专业高素质技能型的人才培养

路径构建。 
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1、与产业需求接轨，竞赛任务与实际工作任务、教学改革相结合。 

2、个人能力与团队协作相结合，职业技能与职业素养相融合。  

3、考核内容与高职人才培养目标配套与专业教学任务相结合。  

4、考核内容与职业鉴定相结合，教学资源与比赛同步开发。 

5、与世界技能大赛相关赛项技能点对接。以真实生产设备为载体，以企业

或实际生活中的实际任务为考核内容， 

四、参赛对象 

全院工业机器人技术、机电一体化技术、电气自动化技术等相关专业在校学

生。 

五、竞赛时间设定 

（一）竞赛宣传与动员 

由学院的学生队伍进行赛事宣传，由专任教师和辅导员进行宣传与动员工作，

以确保赛事能够为每一位在校学生知晓，并自愿参与其中。 

（二）报名要求 

要求：参赛学生有一定的专业基础。在比赛时间开始前二周停止报名。 

（三）初赛 

比赛时间初定为 2017 年 9 月下旬。 

（四）决赛 

比赛时间初定为 2017 年 10 月中旬。 

六、竞赛方式和内容 

竞赛方式：团体形式。 

竞赛内容： 

竞赛平台采用一套六自由度工业机器人工作站，以工业机器人实施工业作业

为背景，以工作项目为任务驱动，通过工业机器人的拆卸、安装、调试、编程与

故障诊断；通过任务实施对比赛选手进行综合考核，同时考核参赛选手的工作效

率、质量意识、安全意识和职业素养等，竞赛内容有以下五个方面： 

（一）工业机器人工作站安装与校准：完成本体上单轴的伺服电机及夹具的

安装，并对安装的机器人进行校准。 

（二）工业机器人坐标点示教：完成原点坐标初始化及任务要求的坐标点示
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教。 

（三）工业机器人基本指令使用：完成轨迹运动控制单元上的图形对应基本

指令的示教。 

（四）工业机器人故障检测与维护：通过设置故障，进行机器人的故障排除，

并将机器人恢复正常运行。 

（五）职业素养：设备操作的规范性；.原材料利用、生产效率及设备装配

过程中的材料消耗；工具的使用；现场的安全、文明生产；废弃物的处理是否符

合环保要求。 

七、评分规则 

（一）评分标准的制定原则 

根据大赛组委会技术文件要求，依据选手完成工作任务的情况，按照赛项专

家组制定的考核标准进行评分。评价方式采用过程评价与结果评价相结合，工艺

评价与功能评价相结合，能力评价与职业素养评价相结合，满分为 100 分。 

（二）评分方法 

1.赛项裁判组负责赛项成绩评定工作，本着“公平、公正、公开、科学、规

范、透明、无异议”的原则。 

2.裁判详细记录比赛现场选手操作情况，如故障排除情况、选手电气连接的

状态等，并根据评分细则在评分表上给参赛队评分，或根据选手填写的有关表格

和完成的步骤，经确认后根据评分细则当场评分。 

3.参赛选手根据赛项任务书的要求进行操作，需要记录的内容要记录在比赛

试题中。 

4.裁判员对参赛队在比赛过程中的文明生产、安装工艺情况进行观察和评价，

并对各参赛队的现场记录及答题试卷根据评分细则评分。 

5.竞赛涉及的知识和技能点，评分方法以及配分： 

表 1  项目评分表 

序号 评分项目 知识、技能点 评定方法 分值 

1 
工业机器人工

作站的拆卸 

工业机器人本体的结构组

成，电机拆卸的步骤与方法、

拆卸时的注意事项等 

根据选手完成情况按照评

分细则给分 
15 分 

2 
工业机器人工

作站的安装与

工业机器人电机安装步骤，

伺服电机的安装工艺规范及

根据选手完成和记录情况

按照评分细则给分 
25 分 
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校准 操作规范、工业机器人的机

械原点的校准方法及操作步

骤。 

3 
工业机器人工

作坐标点示教 

工业机器人示教器的使用及

示教方法。 

根据选手完成和记录情况

按照评分细则给分 
10 分 

4 
工业机器人基

本指令使用 

工业机器人编程指令的掌

握，读懂机器人编程指令并

能进行简单应用及坐标点的

计算 

根据选手完成情况按照评

分细则给分 
25 分 

5 
工业机器人故

障检测与维护 

掌握机器人的组成及基本原

理，机器人常见的故障处理

方法。 

根据选手完成情况按照评

分细则给分 
20 分 

6 
职业素养与安

全意识 

安全操作，操作规范，着装

合格，正确使用工具 

根据选手表现情况按照评

分细则现场给分 
5 分 

八、奖项设置 

本赛项奖项设团体奖，各等级奖项设置比例分别为：一等奖占决赛参赛团队

数 5%，二等奖占决赛参赛团队数 10%，三等奖占决赛参赛团队数 15%。 
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